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Die Erfindung betrifft eine Schaltungsanordnung und ein Verfahren zur Tempe- 
raturkompensation mit einem nach dem Wirbelstromprinzip arbeitenden, vor- 
zugsweise eine Messspule aufweisenden Sensor zum Messen physikalischer 
GroGen und mit einer Auswerteeinheit zur Auswertung des Messsignals des 
Sensors, wobei der Sensor und die Auswerteeinheit uber ein Verbindungskabel 
miteinander verbunden sind. 

Schaltungsanordnungen und Verfahren zur Temperaturkompensation sind in der 
Praxis seit langem bekannt. Bei Schaltungsanordnungen, die nach dem Wirbel- 
stromprinzip arbeiten, wird die Impedanzanderung der Messspule eines Sensors 
gemessen, die sich durch die Annaherung eines elektrisch leitfahigen Messob- 
jekts ergibt. Die Impedanzanderung wird dann so ausgewertet, dass sich ein 
Messsignal ergibt, das beispielsweise den Abstand zwischen dem Sensor und 
dem Messobjekt in einem moglichst linearen Zusammenhang wiedergibt. Da sich 
die Impedanz der zur Messung verwendeten Messspule sowie die elektrische 
und magnetische Leitfahigkeit des Messobjekts und somit die Ruckwirkung des 
Messobjekts auf den Sensor jedoch auch mit der Temperatur andern, ist eine 
entsprechende Temperaturkompensation zur Erlangung eines korrekten Mess- 
signals erforderlich. Gleichzeitig ist zu berucksichtigen, dass der Temperaturein- 
fluss unterschiedliche Kompensationswerte in Abhangigkeit vom Messabstand 
erfordert. 

Eine'Moglichkeit dies zu erreichen ist beispielsweise, die Temperatur des Sen- 
sors zu messen. Daraufhin kann dann das Temperaturmesssignal dazu benutzt 
werden, entsprechende Korrekturwerte aus einer abgelegten Tabelle auszulesen 
Oder ggf. zu interpolieren und damit das Messsignal zu korrigieren. Alternativ 
hierzu kann das Temperaturmesssignal direkt mit dem Messsignal verrechnet 
werden, z.B. durch einfache oder mehrfache Addition und/oder durch die Multi- 
plikation von Korrekturfaktoren mit den Messsignalen. Dies kann vor und/oder 
nach einer Linearisierung des Messsignals erfolgen, evtl. sogar durch eine zu- 
satzliche nichtlineare Veranderung des Temperaturmesssignals vor der Korrek- 
turstufe. Auf diese Art und Weise lasst sich eine einfache Temperaturkompensa- 
tion erreichen. > 



Haufig ist es nun erforderlich, z.B. aus Platzgrunden oder aus Grunden der Um- 
gebungsbedingungen, den Sensor entfernt von der Auswerteeinheit anzuordnen. 
Oftmals ist auch direkt am Sensor kein Platz, urn eine elektronische Vorverar- 
beitung des Messsignals zu erreichen. Deshalb muss der Sensor uber ein Ver- 
bindungskabel mit der Auswerteeinheit verbunden werden. Dieses Verbindungs- 
kabel stellt jedoch bei der Messung eine zusatzliche Impedanz dar, die selbst 
wiederum temperaturabhangig ist und somit auch temperaturabhangige Mess- 
fehler erzeugt. In vielen Fallen ist die Temperatur des Sensors auch nicht mit der 
Temperatur des Verbindungskabels identisch, so dass eine Temperaturkompen- 
sation, die nur aus der Temperatur des Sensors abgeleitet wird, den durch das 
Verbindungskabel hervorgerufenen Messfehler nicht mitkompensiert. 

Aus der EP 0 049 304 B1 ist eine Schaltungsanordnung und ein Verfahren zur 
Temperaturkompensation mit einem nach dem Wirbelstromprinzip arbeitenden 
Sensor zum Messen physikalischer GroBen und mit einer Auswerteeinheit zur 
Auswertung des Messsignals des Sensors bekannt. Der eine Messspule aufwei- 
sende Sensor und die Auswerteeinheit sind uber ein Verbindungskabel mitein- 
ander verbunden. Bei geeigneter Abstimmung der Impedanzen der Messspule, 
des Messobjekts und des Verbindungskabels ergibt sich ein Temperaturverhal- 
ten, das mit dem dort offenbarten Verfahren auch den Einfluss des Verbindungs- 
kabels hinreichend mitkompensiert. Diese Abstimmung und Ubereinstimmung 
der Impedanzen ist jedoch nur in Sonderfallen zu realisieren. Da der Sensor 
normalerweise gegen unterschiedliche Messobjekte mit entsprechend unter- 
schiedlichen temperaturabhangigen Impedanzanderungen eingesetzt wird und 
da die moglichen Abmessungen der Messspule sowie des benutzten Draht- 
durchmessers zur Angleichung der Impedanz der Messspule und des Verbin- 
dungskabels einsatzbedingt oft enge Grenzen gesetzt sind, treten auch bei der in 
der EP 0 049 304 B1 offenbarten Schaltungsanordnung und bei dem dort offen- 
barten Verfahren grdBere Messfehler aufgrund der unterschiedlichen Temperatu- 
ren des Sensprs und des Verbindungskabels auf. 

Der vorliegenden Erfindung liegt nunmehr die Aufgabe zugrunde, eine Schal- 



tungsanordnung sowie ein Verfahren zur Temperaturkompensation der eingangs 
genannten Art anzugeben, wonach temperaturbedingte Storungen, insbesondere 
durch das Verbindungskabel hervorgerufene temperaturbedingte Storungen, bei 
einer konstruktiv einfachen Ausfuhrung minimiert bzw. weitestgehend verhindert 
werden. 

ErfindungsgemaB wird die voranstehende Aufgabe hinsichtlich einer Schaltungs- 
anordnung durch eine Schaltungsanordnung zur Temperaturkompensation mit 
den Merkmalen des Patentanspruchs 1 gelost. Danach ist die in Rede stehende 
Schaltungsanordnung zur Temperaturkompensation derail ausgestaltet und 
weitergebildet, dass die Schaltungsanordnung durch eine zusatzliche Leitung - 
Kompensationsleitung - zur Kompensation der Temperatur des Verbindungska- 
bels gekennzeichnet ist. 

Des Weiteren ist die obige Aufgabe im Hinblick auf ein Verfahren durch ein Ver- 
fahren zur Temperaturkompensation mit den Merkmalen des Patentanspruchs 
30 gelost. Danach ist ein Verfahren zur Temperaturkompensation der eingangs 
genannten Art derart ausgestaltet und weitergebildet, dass eine zusatzliche Lei- 
tung - Kompensationsleitung - zur Kompensation der Temperatur des Verbin- 
dungskabels angeordnet wird. 

In erfindungsgemaRer Weise ist erkannt worden, dass der temperaturbedingte 
und durch das Verbindungskabel hervorgerufene Messfehler nicht allein durch 
Angleichung der Impedanzen der Messspule, des Messobjekts und des Verbin- 
dungskabels erreicht werden kann. Vielmehr muss die Temperatur des Verbin- 
dungskabels separat erfasst werden, um zuverlassig kompensiert werden zu 
konnen. Hierzu wird der Ohm'sche Widerstand der zusatzlich angeordneten 
Kompensationsleitung verwendet, der sich mit der Temperatur andert. Die Tem- 
peratur kann so erfindungsgemaB entlang des Verbindungskabels als Mittelwert 
uber die gesamte Lange des Verbindungskabels erfasst werden und daraus ein 
Korrektursignal fur den Messwert abgeleitet und eine entsprechende Korrektur 
durchgefuhrt werden. Ein weiterer Vorteil der erfindungsgemaGen Schaltungsan- 
ordnung ist darin zu sehen, dass bei der mechanischen Realisierung des Sen- 



sors, insbesonclere im Hinblick auf die Abmessungen und die Impedanz der 
Messspule, groBere Freiheiten als bisher moglich sind, da nunmehr keine Ab- 
stimmung zwischen den Impedanzen der Messspule, des Messobjekts und des 
Verbindungskabels mehr notig sind. 

In besonders vorteilhafter Weise konnte die Kompensationsleitung als Kabel 
Oder Draht ausgebildet sein. Die Herstellungskosten der Schaltungsanordnung 
wurden somit nicht wesentlich erhoht. In weiter vorteilhafter Weise konnte das 
Verbindungskabel als Koaxialkabel ausgefuhrt sein. Dies ware besonders im 
Hinblick auf eine gute Leitfahigkeit des Verbindungskabels bei hohen Frequen- 
zen besonders vorteilhaft. 

Im Rahmen einer besonders platzsparenden Ausgestaltung konnte die Kopmen- 
sationsleitung integraler Bestandteil des Verbindungskabels sein. Hierdurch ware 
die Kompensationsleitung auch gut vor auGeren mechanischen Einflussen ge- 
schutzt. Dies ware besonders gut dann realisierbar, wenn die Kompensations- 
leitung als Draht ausgefuhrt ware, der besonders einfach in das Verbindungska- 
bel integrierbar ware. 

Hinsichtlich einer besonders genauen Kompensation der Temperatur konnte die 
Kompensationsleitung gegenuber dem Verbindungskabel abgeschirmt sein. 
Hierdurch konnte der Einfluss der Kompensationsleitung auf die Impedanz der 
Verbindungsleitung und somit des Messkreises deutlich vermindert bzw. weitest- 
gehend verhindert werden. 

Alternativ oder zusatzlich konnte die Kompensationsleitung auch parallel zu dem 
Verbindungskabel angeordnet sein. Hierdurch konnte eine Beeinflussung der 
Impedanz des Verbindungskabels besonders einfach verhindert werden, ohne 
dass die Kompensationsleitung besonders abgeschirmt werden musste. 

Hinsichtlich einer besonders einfachen Ausgestaltung konnte die Kompensati- 
onsleitung an einem Ende mit dem Schirm des Koaxialkabels verbunden sein. Im 
Allgemeinen weist der Schirm eines Koaxialkabels hierbei einen niederohmigen 



Widerstand auf. 



Im Hinblick auf eine wiederum besonders einfache Ausgestaltung konnte die 
Kompensationsleitung an dem sensorseitigen Ende mit dem Koaxialkabel ver- 
bunden sein. Das Koaxialkabel konnte dann als Ruckleitung der Kompensati- 
onsleitung zur Auswerteeinheit dienen. 

Alternativ hierzu konnte die Kompensationsleitung eine separate Ruckleitung 
aufweisen. Hierdurch ware die Kompensationsleitung bei Beschadigung beson- 
ders einfach austauschbar. Die Ruckleitung konnte hierbei parallel zum Verbin- 
dungskabel zuruck zur Auswerteeinheit gefuhrt sein. Es ware dann eine zusatzli- 
chen Verbindung zwischen Auswerteeinheit und Kompensationskabel erforder- 
lich. 

In weiter vorteilhafter Weise konnte die Kompensationsleitung von einer Signal- 
quelle, vorzugsweise mit Gleichstrom, speisbar sein, wodurch ein temperaturab- 
hangiges Kompensationsleitungssignal, insbesondere ein temperaturabhangiges 
Gleichspannungssignal erzeugbar ware. Das temperaturabhangige Kompensati- 
onsleitungssignal wurde demnach am Widerstand der Kompensationsleitung 
abfallen. 

Zusatzlich oder alternativ konnte die Kompensationsleitung von einer Signal- 
quelle mit niederfrequentem Wechselstrom speisbar sein, wodurch ein tempera- 
turabhangiges Kompensationsleitungssignal, insbesondere ein niederfrequentes 
Wechselspannungssignal, erzeugbar ware. Mit Hilfe des Gleichstroms oder des 
niederfrequenten Wechselstroms, der durch die Kompensationsleitung flieBt, 
konnte also der Widerstand der Kompensationsleitung gemessen werden. Dar- 
aus abgeleitet konnte dann die mittlere Temperatur des Verbindungskabels ge- 
messen werden, da sich der Widerstand der Kompensationsleitung weitgehend 
linear mit der Temperatur andert. 

Hinsichtlich einer besonders einfachen Temperaturkompensation konnte eine 
vorzugsweise analoge Schaltung zur Aufbereitung des temperaturabhangigen 



Kompensationssignals, insbesondere des temperaturabhangigen Gleichspan- 
nungssignals und/oder des niederfrequenten Wechselspannungssignals, 
und/oder zur Erzeugung eines Kompensationssignals angeordnet sein. Die 
Schaltung konnte dabei das Kompensationssignal derart aufbereiten, dass die so 
entstandenen temperaturabhangigen Gleichspannungs- bzw. Wechselspan- 
nungssignale zur separaten Korrektur des Temperatureinflusses auf das Verbin- 
dungskabel genutzt werden konnen. 

In weiter vorteilhafter Weise konnten zur Weiterverarbeitung des von der Schal- 
tung erzeugten Kompensationssignals Bauelemente zur Korrektur des tempera- 
turabhangigen Kompensationssignals, insbesondere zur Multiplikation des tem- 
peraturabhangigen Kompensationssignals mit mindestens einem Korrekturfaktur, 
angeordnet sein. Die Bauelemente zur Korrektur konnten dazu dienen, dass die 
Kompensation fur den gesamten Messbereich gultig ist. Die Korrekturfaktoren 
konnten hierbei an den Temperaturgang des Sensors, insbesondere der 
Messspule des Sensors angepasst sein, urn eine besonders gute Temperatur- 
kompensation zu erreichen. 

In besonders einfacher Weise konnte ein Generator zur Erzeugung eines hoch- 
frequenten Wechselstromsignals, mit dem die Messspule speisbar ist, angeord- 
net sein, urn ein Messsignal, insbesondere ein hochfrequentes Wechselspan- 
nungsmesssignal zu erzeugen. Somit ware ein hochfrequentes Wechselspan- 
nungsmesssignal erzeugbar, das sowohl von der Temperatur als auch von der 
physikalischen GroBe, beispielsweise dem Abstand des Sensors zu einem 
Messobjekt, abhangt. 

Im Hinblick auf eine besonders gute Temperaturkompensation konnte ein weite- 
rer Generator zur Erzeugung eines Gleichstromsignals und/oder eines niederfre- 
quenten Wechselstromsignals, mit dem die Messspule speisbar ist, angeordnet 
sein. Dieses Gleichstrom- und/oder Wechselstromsignal konnte dem hochfre- 
quenten Wechselstromsignal, das zur Erzeugung des von der physikalischen 
Gr63e abhangigen Messsignals dient, uberlagerbar sein. Das dem hochfre- 
quenten Wechselstromsignal uberlagerte Gleichstrom- bzw ? niederfrequente 



Wechselstromsignal erzeugt am Ohm'schen Widerstand der Messspule und des 
Verbindungskabels ein Gleich- bzw. niederfrequentes Wechselspannungssignal, 
das sich weitgehend linear mit der Temperatur der Messspule und des Verbin- 
dungskabels andert. 

Im Rahmen einer abermals sehr guten Temperaturkompensation konnte eine 
vorzugsweise analoge Schaltung zur Trennung und Verarbeitung des hochfre- 
quenten Messsignals und des uberlagerten Gleichspannungssignals und/oder 
des niederfrequenten Wechselspannungssignals zur Erzeugung eines tempera- 
turabhangigen Kompensationsmesssignals, insbesondere eines temperaturab- 
hangigen Gleichspannungsmesssignals, angeordnet sein. Mittels dieses tempe- 
raturabhangigen Gleichspannungsmesssignals ware dann die Temperatur des 
Sensors bzw. der Messspule und unter Umstanden im eingeschrankten Ma3e 
des Verbindungskabels kompensierbar. 

Hinsichtlich einer abermals sehr einfachen Ausgestaltung konnte ein Bauteil zur 
Bildung eines Differenzsignals des temperaturabhangigen Kompensationsmess- 
signals und des korrigierten temperaturabhangigen Kompensationssignals ange- 
ordnet sein. Hierdurch konnte das so entstehende Signal, das vorzugsweise ein 
Gleichspannungssignal ist, nur noch von der Temperatur der Messspule abhan- 
gig sein. Dieses Bauteil konnte in besonders einfacher Weise ein Komparator 
sein. 

Im Rahmen einer abermals sehr guten Temperaturkompensation konnten Bau- 
elemente zur Korrektur des Differenzsignals und zur Korrektur des tempera- 
turabhangigen Kompensationssignals, insbesondere zur Multiplikation des Diffe- 
renzsignals und/oder des temperaturabhangigen Kompensationssignals mit Kor- 
rekturfaktoren, angeordnet sein. Die erforderlichen Korrekturfaktoren konnten 
dabei an den Temperaturgang der Messspule und/oder des Messobjekts ange- 
passtsein. 

In besonders vorteilhafter Weise konnte ein Bauelement zur Demodulation des 
hochfrequenten Messsignals angeordnet sein, urn ein von der physikalischen 



Gr63e abhangiges Gleichspannungsmesssignal zu erzeugen. Das Gleichspan- 
nungsmesssignal ist hierbei von der physikalischen GroBe sowie der Temperatur 
abhangig und Iie3e sich besonders einfach weiterverarbeiten, insbesondere lieBe 
sich besonders einfach die Temperatur kompensieren. Bei dem Bauelement zur 
Demodulation konnte es sich in besonders einfacher Weise urn einen Demodu- 
lator handeln. 

In weiter vorteilhafter Weise konnte ein Bauelement zur Bildung des Summensi- 
gnals des der physikalischen GroBe abhangigen Gleichspannungssignals 
und/oder des korrigierten Differenzsignals und/oder des korrigierten tempera- 
turabhangigen Kompensationssignals angeordnet sein. Die erforderlichen Kor- 
rekturfaktoren sind hierbei an den Temperaturgang der Messspule und des 
Messobjekts anzupassen. 

Zur Linearisierung der Signale konnte eine Linearisierungsschaltung zur Lineari- 
sierung des Summensignals angeordnet sein. Dies wurde in besonders einfacher 
Weise die Verarbeitung von nichtlinearen Signalen ermoglichen. 

Im Rahmen einer abermals sehr guten Temperaturkompensation konnten Bau- 
j elemente zur Korrektur des Differenzsignals und zur Korrektur des tempera- 
turabhangigen Kompensationssignals, insbesondere zur Multiplikation des Diffe- 
renzsignals und/oder des Kompensationssignals mit Korrekturfaktoren, angeord- 
net sein. Auch hier konnten die Korrekturfaktoren an den Temperaturgang der 
Messspule und des Messobjekts angepasst werden, urn eine besonders gute 
Temperaturkompensation gewahrleisten zu konnen. 

Ferner konnte ein Bauelement zur Bildung eines weiteren Summensignals des 
linearisierten Summensignals und/oder des korrigierten Differenzsignals 
und/oder des korrigierten temperaturabhangigen Kompensationssignals ange- 
ordnet sein. Hierdurch wurde dann die eigentliche Temperaturkompensation des 
Messsignals stattfinden. Am Ausgang des Summierers wurde sodann das tem- 
peraturkompensierte und lediglich von der physikalischen GroBe abhangige 
Messsignal anliegen, das dann in besonders einfacher Weise weiterverarbeitet 
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werden konnte. Dabei sind die Korrekturfaktoren vor und nach der Linearisierung 
derart berechnet, dass die Kompensation fur den gesamten Messbereich der 
physikalischen GroGe gilt. 

Zur Abgleichung der Schaltungsanordnung auf eine bestimmte Resonanzfre- 
quenz konnte eine Erganzungskapazitat zur Abstimmung der Resonanzfrequenz 
des durch die Messspule und/oder die Kapazitat und/oder die Induktivitat des 
Verbindungskabels und/oder die Erganzungskapazitat gebildeten Schwingkrei- 
ses angeordnet sein. Die Grdf3e der Erganzungskapazitat konnte dabei in ubli- 
cher Weise bestimmt werden. An diesem Schwingkreis wurde in bereits be- 
schriebener Weise dann das hochfrequente Wechselstromsignal, dass das 
Messsignal erzeugt, anliegen. 

Hinsichtlich einer besonders guten Temperaturkompensation konnte zudem ein 
Temperatursensor in unmittelbarer Nahe der Messspule zur Erfassung der Tern- 
peratur des Sensors angeordnet sein. Dies konnte zusatzlich oder alternativ zu 
-der Uberlagerung des hochfrequenten Wechselstromsignals mit einem Gleich- 
stromsignal und/oder einem niederfrequenten Wechselstromsignal erfolgen. 

In besonders vorteilhafter Weise konnte der Temperatursensor mit der 
Messspule thermisch gekoppelt sein. Im Rahmen einer besonders einfachen 
Ausgestaltung konnte hierbei der Temperatursensor in den Sensor integriert 
sein. 

Im Rahmen einer wiederum sehr einfachen Ausgestaltung konnte ein Generator 
zur Erzeugung eines Temperatursensorsignals angeordnet sein. Hierbei konnte 
es sich insbesondere bei dem Temperatursensorsignal urn ein Gleichspannungs- 
und/oder ein niederfrequentes Wechselspannungssignal handeln. 

Hinsichtlich einer besonders einfachen Weiterverarbeitung konnte eine analoge 
Schaltung zur Aufbereitung und Erzeugung eines temperaturabhangigen Tempe- 
ratursensormesssignals angeordnet sein. Die Verarbeitung des Temperatursen- 
sormesssignals konnte sodann analog zu der Verarbeitung des von der Tempe- 
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ratur der Messspule und der Verbindungsleitung abhangigen Gleichspannungs- 
bzw. niederfrequenten Wechselspannungssignals - wie bereits obig beschrieben 
- erfolgen. 

Das erfindungsgemaBe Verfahren konnte insbesondere zum Betreiben einer 
Schaltungsanordnung gemaB den obigen Ausfiihrungen dienen. Bei dem Verfah- 
ren ist vorteilhaft, dass eine zuverlassige Kompensation aller relavanten Tempe- 
ratureinflusse durch eine zusatzlich angeordnete Leitung - Kompensationslei- 
tung - erreicht wird. 

Hinsichtlich einer besonders zuverlassigen Temperaturkompensation konnte ei- 
ne Kalibrierung der Schaltungsanordnung in Abhangigkeit von der Temperatur 
des Sensors erfolgen. Diese Kalibrierung konnte in besonders vorteilhafter Wei- 
se vor der Inbetriebnahme, insbesondere vor der ersten Inbetriebnahme des 
Sensors, erfolgen. Zusatzlich Oder alternativ konnte eine Kalibrierung in Abhan- 
gigkeit von der Temperatur der Verbindungsleitung erfolgen. 

Basierend auf den Ergebnissignalen der Kalibrierung konnten Korrekturfaktoren 
berechnet werden. Diese Korrekturfaktoren konnten hierbei aufgrund der gemes- 
senen Temperaturkompensationssignale und der Messsignale, die miteinander 
verrechnet werden, derart bestimmt werden, dass die Einstellwerte fur die Tem- 
peraturkompensation, d.h. die Additionswerte die vor und nach der Linearisie- 
rung des Messsignals eingreifen, dieses unabhangig von der physikalischen 
GroBe gleich gut kompensieren. 

c 

In besonders vorteilhafter Weise konnte eine Tabelle mit temperattirabhangigen 
Korrekturfaktoren mittels eines Prozessors erstellt und/oder in einem Speicher 
gespeichert werden. Beim Messen konnten dann die Korrekturfaktoren in Ab- 
hangigkeit von der erfassten Temperatur zur Temperaturkompensation des 
Messsignals aus der Tabelle ausgelesen werden. Hierdurch ware eine beson- 
ders gute Temperaturkompensation moglich. Die Korrekturfaktoren konnten dann 
zur Korrektur der temperaturabhangigen Messsignalen verwendet werden. Bei 
der eigentlichen Messung der physikalischen GroBen konnten dann jeweils in 
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Abhangigkeit von den gemessenen Temperaturwerten, insbesondere mit Hilfe 
des Prozessors, die entsprechenden Werte ausgelesen werden und das Mess- 
signal entsprechend durch Addition vor und nach der Linearisierung korrigieren, 
wobei bei Zwischenwerten eine Interpolation der entsprechenden Tabellenwerte 
durchgefuhrt werden kann. 

Es gibt nun verschiedene Moglichkeiten, die Lehre der vorliegenden Erfindung in 
vorteilhafter Weise auszugestalten und weiterzubilden. Dazu ist einerseits auf die 
dem Patentanspruch 1 und dem nebengeordneten Patentanspruch 30 nachge- 
ordneten Patentanspruche und andererseits auf die nachfolgende Erlauterung 
bevorzugter Ausfuhrungsbeispiele einer erfindungsgemaBen Schaitungsanord- 
nung und eines erfindungsgemaBen Verfahrens zur Temperaturkompensation 
anhand der Zeichnung zu verweisen. In Verbindung mit der Erlauterung der be- 
vorzugten Ausfuhrungsbeispiele anhand der Zeichnung werden auch im Allge- 
meinen bevorzugte Ausgestaltungen und Weiterbildungen der Lehre erlautert. In 
der Zeichnung zeigt 

Fig. 1 in einer schematischen Darstellung, eine bekannte Schaltungsan- 

ordnung zur Temperaturkompensation, 

Fig. 2 in einer schematischen Darstellung, ein Ausfuhrungsbeispiel einer 

erfindungsgemaBen Schaltungsanordnung zur Temperaturkom- 
pensation und 

Fig. 3 in einer schematischen Darstellung, ein weiteres Ausfuhrungsbei- 

spiel einer erfindungsgemaBen Schaltungsanordnung. 

Fig. 1 zeigt in einer schematischen Darstellung eine bekannte Schaltungsanord- 
nung a zur Temperaturkompensation. Die Schaltungsanordnung a umfasst einen 
nach dem Wirbelstromprinzip arbeitenden, eine Messspule aufweisenden Sensor 
b zum Messen des Abstands des Sensors b zu einem Messobjekt c. Eine Aus- 
werteeinheit d zur Auswertung des Messsignals des Sensors b ist mit dem Sen- 



sor b uber ein Verbindungsleitung e verbunden. 

Ein Generator f dient zur Erzeugung eines hochfrequenten Wechselstromsignals 
A mit dem die Messspule des Sensors b gespeist wird. Ein weiterer Generator g 
erzeugt ein Gleichstromsignal B, das dem vom Generator f erzeugten hochfre- 
quenten Wechselstromsignal A uberlagert wird. 

Wahrend das durch das hochfrequente Wechselstromsignal A erzeugte hochfre- 
quente Messsignal, das demnach ein hochfrequentes Wechselspannungssignal 
ist, zur Messung des Abstands des Sensors b gegenuber dem Messobjekt c 
dient, dient das Gleichstromsignal B zum Erzeugen einer Gleichspannung am 
Widerstand der Verbindungsleitung e sowie der Messspule des Sensors b. Dies 
bedeutet, dass das Gleichspannungssignal B lediglich von der Temperatur des 
Sensors b und der Verbindungsleitung e abhangt. Zur Trennung und Verarbei- 
tung des hochfrequenten Wechselspannungssignals A und des uberlagerten 
Gleichspannungssignals B ist eine analoge Schaltung h vorgesehen. 

Das von der Schaltung h erzeugte Kompensationssignal C wird mittels zweier 
Bauelemente i und j zur Korrektur des temperaturabhangigen Kompensations- 
signals C mit jeweils einem Korrekturfaktor Ka und Kb multipliziert. 

Zur Demodulation des hochfrequenten Messsignals A ist ein Bauelement k an- 
geordnet, urn ein abstandsabhangiges Gleichspannungsmesssignal D zu erzeu- 
gen. Zur Bildung eines Summensignals E ist ein Bauelement I angeordnet. Das 
Summensignal E umfasst hierbei das abstandsabhangige Gleichspannungs- 
messsignal D sowie das mit dem Korrekturfaktor Ka korrigierte Kompensations- 
signal C. Zur Linearisierung des Summensignals E ist eine Linearisierungs- 
schaltung m angeordnet. Am Ausgang der Linearisierungsschaltung m liegt 
nunmehr das linearisierte Summensignal F an. 

Zur Erlangung eines temperaturkompensierten Messsignals G ist ein weiteres 
Bauelement n zur Bildung eines weiteren Summensignals vorgesehen, das dem 
temperaturkompensierten Messsignal G entspricht. Das Summensignal G urn- 
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fasst hierbei das linearisierte Summensignal F sowie das mit dem Korrekturfaktor 
Kb korrigierte Kompensationssignal C. 

Die in Fig. 2 gezeigte erfindungsgemaBe Schaltungsanordnung 1 zur Tempera- 
turkompensation weist einen nach dem Wirbelstromprinzip arbeitenden, eine 
Messspule aufweisenden Sensor 2 zum Messen physikalischer GroGen und eine 
Auswerteeinheit 3 zur Auswertung des Messsignals des Sensors 2 auf, wobei 
der Sensor 2 und die Auswerteeinheit 3 uber ein Verbindungskabel 4 miteinan- 
der verbunden sind. 

ErfindungsgemaB weist die Schaltungsanordnung 1 eine zusatzliche Leitung 5 - 
die Kompensationsleitung 5 - zur Kompensation der Temperatur des Verbin- 
dungskabels 4 auf. Die Kompensationsleitung 5 ist in diesem Ausfiihrungsbei- 
spiel als Draht ausgebildet und das Verbindungskabel 4 ist als Koaxialkabel aus- 
gefuhrt. Die Kompensationsleitung 5 ist hierbei parallel zu dem Verbindungska- 
bel 4 angeordnet und am sensorseitigen Ende des Koaxialkabels mit dem 
Schirm des Koaxialkabels verbunden. Das Koaxialkabel dient somit als nieder- 
ohmige Ruckleitung der Kompensationsleitung 5 zur Auswerteeinheit 3. 

Die Kompensationsleitung 5 wird von einer Stromquelle 6 mit Gleichstrom ge- 
speist, wodurch eih temperaturabhangiges Kompensationsleitungssignal 200, 
das demnach ein temperaturabhangiges Gleichspannungssignal ist, erzeugt 
wird. Zur Aufbereitung des temperaturabhangigen Kompensationsleitungssignals 
200 ist eine analoge Schaltung 7 angeordnet. Die Schaltung 7 erzeugt ein Kom- 
pensationssignal 300, das in diesem Ausfuhrungsbeispiel eine Gleichspannung 
ist und das lediglich von der Temperatur des Drahts und dementsprechend der 
Temperatur der Kompensationsleitung 5 abhangig ist. Das von der Schaltung 
erzeugte Kompensationssignal 300 wird mittels eines Bauelements 8 zur Kor- 
rektur des temperaturabhangigen Kompensationssignals 300 mit einem Korrek- 
turfaktor K1 multipliziert. 

Ein Generator 9 dient zur Erzeugung eines Messsignals, insbesondere eines 
hochfrequenten Wechselstromsignals 1 00, mit dem die Messspule des Sensors 



2 gespeist wird. Ein weiterer Generator 10 erzeugt ein Gleichstromsignal 400, 
das dem vom Generator 9 erzeugten hochfrequenten Wechselspannungssignal 
100 uberlagert wird. 

Wahrend das hochfrequente Wechselstromsignal 400 zur Messung der physika- 
lischen GroGe, in diesem Ausfuhrungsbeispiel des Abstands gegenuber einem 
Messobjekt 11 dient, dient das Gleichstromsignal 400 zum Erzeugen einer 
Gleichspannung am Widerstand der Verbindungsleitung 4 sowie der Messspule 
des Sensors 2. Dies bedeutet, dass das Gleichspannungssignal lediglich von der 
Temperatur des Sensors 2 und der Verbindungsleitung 4 abhangt. Zur Trennung 
und Verarbeitung des hochfrequenten Wechselspannungssignals 100 und des 
uberlagerten Gleichspannungssignals 400 ist eine analoge Schaltung 12 vorge- 
sehen. 

Das von der analogen Schaltung 12 erzeugte Kompensationsmesssignal 500 
sowie das mit dem Korrekturfaktor K1 korrigierte temperaturabhangige Kompen- 
sationssignal 300 werden mittels eines Bauteils 13 voneihander subtrahiert. Das 
entstehende Differenzsignal 600 ist somit lediglich von der Temperatur der 
Messspule des Sensors 2 abhangig. 

Zur Demodulation des hochfrequenten Messsignals ist ein Bauelement 14 ange- 
ordnet, der in diesem Ausfuhrungsbeispiel als Demodulator ausgestaltet ist, urn 
ein abstandsabhangiges Gleichspannungsmesssignal 700 zu erzeugen. Dieses 
Gleichspannungsmesssignal 700 ist hierbei nicht temperaturkompensiert. 

Zur Korrektur des Differenzsignals 600 sowie zur Korrektur des temperaturab- 
hangigen Kompensationssignals 300 sind Bauelemente 15, 16 vorgesehen, die 
das Differenzsignal 600 mit einem Korrekturfaktor K2 und das Kompensations- 
signal 300 mit dem Korrekturfaktor K3 multiplizieren. 

Zur Bildung eines Summensignals 800 ist ein Bauelement 17 angeordnet. Das 
Summensignal 800 umfasst hierbei das abstandsabhangige Gleichspannungs- 
messsignal 700 sowie das mit dem Korrekturfaktor K2 korrigierte Differenzsignal 
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600 und das mit dem Korrekturfaktor K3 korrigierte temperaturabhangige Kom- 
pensationssignal 600. Zur Linearisierung des Summensignals 800 ist eine Linea- 
risierungsschaltung 18 angeordnet. Am Ausgang der Linearisierungsschaltung 
18 liegt nunmehr das linearisierte Summensignal 900 an. 

Ferner sind Bauelemente 19, 20 zur Korrektur des Differenzsignals 600 und zur 
Korrektur des temperaturabhangigen Kompensationssignals 300 angeordnet. 
Das Bauelemente 19 multipliziert das Differenzsignal 600 mit einem Korrektur- 
faktor K4 und das Bauelement 20 multipliziert das Kompensationssignal 300 mit 
dem Korrekturfaktor K5. 

Zur Erlangung eines temperaturunabhangigen Messsignals 1000 ist ein weiteres 
Bauelement 21 zur Bildung eines weiteren Summensignals, das dem tempera- 
turkompensierten Messsignal 1000 entspricht, vorgesehen. Das Summensignal 
1000 umfasst hierbei das linearisierte Summensignal 900 sowie das mit dem 
Korrekturfaktor K4 korrigierte Differenzsignal 600 und das mit dem Korrekturfak- 
tor K5 korrigierte temperaturabhangige Kompensationssignal 300. 

Es ist ferner eine Erganzungskapazitat 22 zur Abstimmung der Resonanzfre- 
quenz des durch die Messspule des Sensors sowie die Kapazitat und die Induk- 
tivitat des Verbindungskabels 4 und die Erganzungskapazitat 22 gebildeten 
Schwingkreises angeordnet. 

Vor der ersten Inbetriebnahme des Sensors 2 erfolgt eine Kalibrierung in Abhan- 
gigkeit von der Temperatur des Sensors 2 gemeinsam mit dem Messobjekt 1 1 
und separat in Abhangigkeit von der Temperatur des Verbindungskabels 4. Die 
dabei gemessenen Temperaturspannungen und Messsignale werden dabei der- 
art miteinander verrechnet, dass die Korrekturfaktoren K1 bis K5 fur die Tempe- 
raturkompensation, d.h. die Additionswerte die vor und nach der Linearisierung 
des Messsignals eingreifen, dieses unabhangig vom Messabstand gleich gut 
kompensieren. 

Es wird dabei zusatzlich eine temperaturabhangige Tabelle der Korrekturwerte 



K1 bis K5 angelegt, so class bei der eigentlichen Messung des Abstands jeweils 
in Abhangigkeit von den gemessenen Temperaturwerten mit Hilfe eines hier 
nicht dargestellten Rechners die entsprechenden Werte abgefragt werden und 
das Messsignal entsprechend durch Addition vor und nach der Linearisierung 
korrigiert wird, wobei bei Zwischenwerten eine Iteration der entsprechenden Ta- 
bellenwerte durchgefuhrt wird. 

In Fig. 3 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer erfindungsgemaBen Schal- 
tungsanordnung gezeigt. Hierbei ist ein Temperatursensor 23 in unmittelbarer 
^Nahe der Messspule zur Erfassung der Temperatur des Sensors 2 angeordnet 
und zwar in der Art, dass der Temperatursensor 23 der Messspule des Sensors 
2 thermisch gekoppelt ist. 

Zur Erzeugung eines Temperatursensorsignals 1 100 ist ein Generator 24 vorge- 
sehen. Der Temperatursensor 23 ist hierbei anstatt des uberlagerten Gleich- 
stromsignals 400 des in Fig. 2 gezeigten Ausfuhrungsbeispiels zur Kompensati- 
on der Temperatur des Sensors 2 vorgesehen. Das gemessene Temperatursen- 
sorsignal 1100 kann entsprechend dem Gleichspannungssignal 400 mittels einer 
analogen Schaltung 25 kompensiert werden. Die Schaltung 25 dient zur Aufbe- 
reitung des Temperatursensorsignal 1100, so dass wieder ein von der Tempe- 
ratur der Messspule des Sensors 2 abhangiges Temperatursensormesssignal 
1200 erzeugt wird, das dem temperaturabhangigen Kompensationsmesssignal 
500 des Ausfuhrungsbeispiels der Fig. 2 entspricht. Die Kompensation der Tem- 
peratur erfolgt nun analog zu der Kompensation im Ausfuhrungsbeispiel der Fig. 
2. Zur Vermeidung von Wiederholungen auf die obigen Ausfuhrungen zum Aus- 
fuhrungsbeispiel der Fig. 2 verwiesen. Lediglich die Differenzbilduhg zwischen 
dem Gleichspannungssignal 400 und dem korrigierten Kompensationssignal 300 
1st Hierbei nicht notig, da das Temperatursensormesssignal 1200 bereits lediglich 
von der Temperatur der Messspule des Sensors 2 abhangt. 

Hinsichtlich weiterer Details wird zur Vermeidung von Wiederholungen auf den 
allgemeinen Teil der Beschreibung sowie auf die beigefugten Patentanspruche 
verwiesen. 
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Patentanspriiche 

1. Schaltungsanordnung (1) zur Temperaturkompensation mit einem nach 
dem Wirbelstromprinzip arbeitenden, vorzugsweise eine Messspule aufweisen- 
den Sensor zum Messen physikalischer GroBen und mit einer Auswerteeinheit 
(3) zur Auswertung des Messsignals (100) des Sensors (2), wobei der Sensor (2) 
und die Auswerteeinheit (3) uber ein Verbindungskabel (4) miteinander verbun- 
den sind, 

gekennzeichnet durch eine zusatzliche Leitung- Kompensationslei- 
tung (5) - zur Kompensation der Temperatur des Verbindungskabels (4). 

2. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Kompensationsleitung (5) als Kabel Oder Draht ausgebildet ist. 

3. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Verbindungskabel (4) als Koaxialkabel ausgefuhrt ist. 

4. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Kompensationsleitung (5) integraler Bestandteil des Ver- 
bindungskabels (4) ist. 

5. Schaltungsanordnung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Kompensationsleitung (5) gegenuber dem Verbindungskabel (4) abgeschirmt 
ist. 

6. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Kompensationsleitung (5) parallel zu dem Verbindungs- 
kabel (4) angeordnet ist. 

7. Schaltungsanordnung nach Anspruch 3 und ggf. einem der Anspruche 4 
bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Kompensationsleitung (5) an einem En- 
de mit dem Schirm des Koaxialkabels verbunden ist. 
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8. Schaltungsanordnung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Kompensationsleitung an dem sensorseitigen Ende mit dem Koaxialkabel 
verbunden ist. 

9. Schaltungsanordnung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Koaxialkabel als Ruckleitung der Kompensationsleitung (5) zur Aus- 
werteeinheit (3) dient. 

10. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Kompensationsleitung (5) eine separate Ruckleitung 
aufweist. 

11. Schaltungsanordnung nach. einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Kompensationsleitung (5) von einer Signalquelle (6), vor- 
zugsweise mit Gleichstrom speisbar ist, wodurch ein temperaturabhangiges 
Kompensationsleitungssignal (200) insbesondere ein temperaturabhangiges 
Gleichspannungssignal, erzeugbar ist. 

12. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Kompensationsleitung (5) von einer Signalquelle (6) mit 
niederfrequentem Wechselstrom speisbar ist, wodurch ein temperaturabhangi- 
ges Kompensationsleitungssignal (200), insbesondere ein niederfrequentes 
Wechselspannungssignal, erzeugbar ist. 

13. Schaltungsanordnung nach Anspruch 12 oder 13, dadurch gekennzeich- 
net, r dass eine vorzugsweise analoge Schaltung (7) zur Aufbereitung des tempe- 
raturabhangigen Kompensationsleitungssignals (200), insbesondere des tempe- 
raturabhangigen Gleichspannungssignals und/oder des niederfrequenten Wech- 
selspannungssignals, und/oder zur Erzeugung eines Kompensationssignals 
(300) angeordnet ist. 

14. Schaltungsanordnung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass 
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zur Weiterverarbeitung des von der Schaltung (7) erzeugten Kompensations- 
signals (300) Bauelemente (8) zur Korrektur des temperaturabhangigen Kom- 
pensationssignals (300), insbesondere zur Multiplikation des temperaturabhangi- 
gen Kompensationssignals (300) mit mindestens einem Korrekturfaktor (K1 ), an- 
geordnet sind. 

15. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 14, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass ein Generator (9) zur Erzeugung eines Signals, insbesonde- 
re eines hochfrequenten Wechselstromsignals (100), mit dem die Messspule 
speisbar ist, angeordnet ist, urn ein Messsignal, insbesondere ein hochfrequen- 
tes Wechselspannungsmesssignal (100) zu erzeugen.. 

16. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass ein weiterer Generator (10) zur Erzeugung eines Gleich- 
stromsignals (400) und/oder eines niederfrequenten Wechselstromsignals, mit 
dem die Messspule speisbar ist, angeordnet ist. 

17. Schaltungsanordnung nach Anspruch 15 oder 16, dadurch gekennzeich- 
net, dass eine vorzugsweise analoge Schaltung (12) zur Trennung und Verar- 
beitung des hochfrequenten Messsignals (100) und des uberlagerten Gleich- 
spannungssignals (400) und/oder des niederfrequenten Wechselspannungs- 
signals zur Erzeugung eines temperaturabhangigen Kompensationsmesssignals 
(500), insbesondere eines temperaturabhangigen Gleichspannungsmesssignals, 
angeordnet ist. 

18. Schaltungsanordnung nach Anspruch 17 und Anspruch 13 oder 14, da- 
durch gekennzeichnet, dass ein Bauteil (13) zur Bildung eines Differenzsignals 
(600) des temperaturabhangigen Kompensationsmesssignals (500) und des kor- 
rigierten temperaturabhangigen Kompensationssignals (300) angeordnet ist. 

19. Schaltungsanordnung nach Anspruch 18, dadurch gekennzeichnet, dass 
Bauelemente (15, 16) zur Korrektur des Differenzsignals (600) und zur Korrektur 
des temperaturabhangigen Kompensationssignals (300), insbesondere zur Mul- 
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tiplikation des Differenzsignals und/oder des temperaturabhangigen Kompensa- 
tionssignals (300) mit Korrekturfaktoren (K2, K3), angeordnet sind. 

20. Schaltungsanordnung nach Anspruch 15 und ggf. einem der Anspruche 
16 bis 19, dadurch gekennzeichnet, dass ein Bauelement (14) zur Demodulation 
des hochfrequenten Messsignals (100) angeordnet ist, um ein von der physikali- 
schen GroBe abhangiges Gleichspannungsmesssignal (700) zu erzeugen. 

21. Schaltungsanordnung nach Anspruch 19 und 20, dadurch gekennzeich- 
net, dass ein Bauelement (1 7) zur Bildung eines Summensignals (800) des der 
physikalischen GroBe abhangigen Gleichspannungsmesssignals (700) und/oder 
des korrigierten Differenzsignals (600) und/oder des korrigierten temperaturab- 
hangigen Kompensationssignals (300) angeordnet ist. 

22. Schaltungsanordnung nach Anspruch 21 , dadurch gekennzeichnet, dass 
eine Linearisierungsschaltung (18) zur Linearisierung des Summensignals (800) 
angeordnet ist. 

23. Schaltungsanordnung nach Anspruch 18 und ggf. einem der Anspruche 
19 bis 22, dadurch gekennzeichnet, dass Bauelemente (19, 20) zur Korrektur 
des Differenzsignals (600) und zur Korrektur des temperaturabhangigen Kom- 
pensationssignals (300), insbesondere zur Multiplikation des Differenzsignals 
(600) und/oder des Kompensationssignals (300) mit Korrekturfaktoren (K4, K5), 
angeordnet sind. 

24. Schaltungsanordnung nach Anspruch. 22 und 23, dadurch gekennzeich- 
net, dass ein Bauelement (21) zur Bildung eines weiteren Summensignals (1000) 
des linearisierten Summensignals (900) und/oder des korrigierten Differenzsi- 
gnals (600) und/oder des korrigierten temperaturabhangigen Kompensations- 
signals (300) angeordnet ist. 

25. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 24, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass eine Erganzungskapazitat (22) zur Abstimmung der Reso- 
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nanzfrequenz des durch die Messspule und/oder die Kapazitat und/oder der In- 
duktivitat des Verbindungskabels (4) und/oder die Erganzungskapazitat (22) ge- 
bildeten Schwingkreises ahgeordnet ist. 

26. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 24, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass ein Temperatursensor (23) in der unmittelbaren Nahe der 
Messspule zur Erfassung der Temperatur des Sensors (2) angeordnet ist. 

27. Schaltungsanordnung nach Anspruch 26, dadurch gekennzeichnet, dass 
der Temperatursensor (23) mit der Messspule thermisch gekoppelt ist. 

28. Schaltungsanordnung nach Anspruch 26 oder 27, dadurch gekennzeich- 
net, dass ein Generator (24) zur Erzeugung eines Temperatursensorsignals 
(1 100) angeordnet ist. 

29. Schaltungsanordnung nach einem der Anspruche 26 bis 28, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass eine vorzugsweise analoge Schaltung (25) zur Aufbereitung 
und Erzeugung eines temperaturabhangigen Temperatursensormesssignals 
(1 200) angeordnet ist. 

30. Verfahren zur Temperaturkompensation mit einem nach dem Wirbel- 
stromprinzip arbeitenden, vorzugsweise eine Messspule aufweisenden Sensor 
(2) zum Messen physikalischer GroBen und mit einer Auswerteeinheit (3) zur 
Auswertung des Messsignals des Sensors (2), wobei der Sensor (2) und die 
Auswerteeinheit (3) uber ein Verbindungskabel (4) miteinander verbunden sind, 
insbesondere zum Betreiben mit einer Schaltungsanordnung nach einem der 
Anspruche 1 bis 29, 

dadurch gekennzeichnet, dass eine zusatzliche Leitung (5) - Kom- 
pensationsleitung - zur Kompensation der Temperatur des Verbindungskabels 
(4) angeordnet wird. 

V 

\ . 

31 . Werfahren nach Anspruch 30, dadurch gekennzeichnet, dass eine Kalibrie- 
rung der Schaltungsanordnung (1) in Abhangigkeit von der Temperatur des Sen- 
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sors (2) erfolgt. 

32. Verfahren nach Anspruch 30 Oder 31 , dadurch gekennzeichnet, dass eine 
Kalibrierung in Abhangigkeit von der Temperatur der Verbindungsleitung (4) er- 
folgt. 

33. Verfahren nach Anspruch 31 Oder 32, dadurch gekennzeichnet, dass ba- 
sierend auf den Ergebnissignalen der Kalibrierung Korrekturfaktoren (K1 , K2, K3, 
K4, K5) berechnet werden. 

34. Verfahren nach Anspruch 33, dadurch gekennzeichnet, dass eine Tabelle 
mit temperaturabhangigen Korrekturfaktoren (K1, K2, K3, K4, K5) mittels eines 
Prozessors erstellt und/oder in einem Speicher gespeichert wird. 

35. Verfahren nach Anspruch 34, dadurch gekennzeichnet, dass beim Mes- 
sen die Korrekturfaktoren (K1, K2, K3, K4, K5) in Abhangigkeit von der erfassten 
Temperatur zur Temperaturkompensation des Messsignals (100) aus der Tabelle 
ausgelesen werden. 

36. Verfahren nach einem der Anspruche 33 bis 35, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Korrekturfaktoren (K1, K2, K3, K4, K5) zur Korrektur von temperaturab- 
hangigen Signalen (300, 500, 600, 1200) verwendet werden. 



Zusammenfassung 



Eine Schaltungsanordnung (1) zur Temperaturkompensation mif einem nach 
dem Wirbelstromprinzip arbeitenden, vorzugsweise eine Messspule aufweisen- 
den Sensor zum Messen physikalischer GroBen und mit einer Auswerteeinheit 
(3) zur Auswertung des Messsignals (100) des Sensors (2), wobei der Sensor (2) 
und die Auswerteeinheit (3) uber ein Verbindungskabel (4) miteinander verbun- 
den sind, ist im Hinblick auf die Minimierung bzw. weitestgehende Verhinderung 
von temperaturbedingten Storungen bei einer konstruktiv einfachen Ausfuhrung 
gekennzeichnet durch eine zusatzliche Leitung- Kompensationsleitung (5) - zur 
Kompensation der Temperatur des Verbindungskabels (4). Des Weiteren ist ein 
entsprechendes Verfahren zur Temperaturkompensation angegeben. 



(Fig. 2) 



